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DE EMPLEO DE EMPLEO ESTATAL UNION EUROPEA
Y SEGURIDAD SOCIAL FONDO SOCIAL EUROPEO

El Fondo Social Europeo invierte en tu futuro

PROGRAMA FORMATIVO:
PROGRAMACION DE PLACAS ROBOTICAS



DATOS GENERALES DEL CURSO

1.

6.1.

6.2.

6.3.

7.1.

Familia Profesional: INFORMATICA Y COMUNICACIONES

Area Profesional: SISTEMAS Y TELEMATICA

Denominacion: PROGRAMACION DE PLACAS ROBOTICAS
Caédigo:

Nivel de cualificacion: 2

Objetivo general:

El alumno sera capaz de programar e interconectar placas microcontroladoras basada en
plataformas de prototipos electronica de codigo abierto (open-source), también aprendera a
identificar las diferentes alternativas a nivel hardware y de programacion de las placas
roboticas disponibles en el mercado utilizando funciones, formulas, macros, graficos y un
lenguaje de programacion.

Prescripciéon de los formadores:

Titulacién requerida:

Titulacion universitaria o Ciclo Formativo de Grado Superior, en su defecto, capacitacion
profesional equivalente en la especializacion relacionada con el curso.

Experiencia profesional requerida:

Debera tener al menos doce meses de experiencia profesional en ocupaciones relacionadas
con la especialidad.

Competencia docente:

Ser& necesario tener experiencia metodoldgica y/o experiencia docente de al menos 1000
horas en especialidades relacionadas.

Criterios de acceso del alumnado:

Nivel académico o de conocimientos generales:
Graduado escolar, ESO o equivalente.

Conocimientos de informatica a nivel de usuario. Recomendable conocimientos de electrénica.

Numero de alumnos:
Méaximo 25 participantes para cursos presenciales.

Relacién secuencial de moédulos:

e Mddulo 1: Programacién de placas robdticas



10. Duracion:
Horas totales: 100

Distribuciéon horas:

e Presencial: 100

e Teleformacién: O

e A distancia convencional: 0

11. Requisitos minimos de espacios, instalaciones y equipamiento.
11.1. Espacio formativo:

e Aula de Informética: Superficie: 45 m2 para grupos de 15 alumnos (3 m2 por alumno).

Cada espacio estara equipado con mobiliario docente adecuado al nimero de alumnos, asi mismo
constard de las instalaciones y equipos de trabajo suficientes para el desarrollo del curso.

11.2. Equipamiento:

Los equipos tendran unas caracteristicas equivalentes a las enumeradas a continuacion,
consideradas siempre como minimas:

e Un ordenador por alumno y uno para el profesor con las siguientes caracteristicas
minimas:
- CPU: procesador Intel Core i5 de 6 generacién o similar.
- 16 GB de RAM
- Disco duro de 500 GB
- Lector-grabador DVD
- Tarjeta de red 10/100/1000 Mbps
- Teclado multimedia USB
- Ratén sensor 6ptico USB de 2 botones y rueda de desplazamiento.
- Monitor color de 17" TFT
- Licencia de sistema operativo
- Licencia de software antivirus.
¢ Licencia de software ofimatico necesario para la imparticion del curso (versién
actualizada)
Conectividad a Internet.
Impresora laser con conexién a red.
Pantalla y cafién de proyeccion
Un Arduino Starter Kit o superior por cada alumno (libro incluido), asi como las placas
de expansion (shields) y material necesarios para la realizacion individual y simultdnea
de las practicas del curso.
e Version actualizada del IDE de Arduino

A los alumnos se les proporcionara los medios didacticos y el material necesario para el desarrollo
del curso.

Las instalaciones y equipamientos deberan cumplir con la normativa industrial e higiénico- sanitaria
correspondiente y responderdn a medidas de accesibilidad universal y seguridad de los
participantes.

En el caso de que la formacién se dirja a personas con discapacidad se realizaran las
adaptaciones y los ajustes razonables para asegurar su participacion en condiciones de igualdad.



MODULOS FORMATIVOS

Médulo 1

Denominacioén:

PROGRAMACION DE PLACAS ROBOTICAS

Objetivo:

El alumno serd capaz de programar e interconectar placas microcontroladoras basada en
plataformas de prototipos electronica de cédigo abierto (open-source), también aprendera a
identificar las diferentes alternativas a nivel hardware y de programacion de las placas roboticas
disponibles en el mercado utilizando funciones, formulas, macros, graficos y un lenguaje de

programacion.

Duracion:

100 horas

Contenidos tedrico-practicos:

Introduccion a los sistemas automatizados.
Ecosistema “maker”.

- Hardware.
= Arduino.
= Intel.

" Alternativas.
- Programacion.
" Por bloques.
" Convencional.
El Hardware de Arduino.
- Caracteristicas generales.
- Partes de la placa.
. Entradas y salidas analdgicas.
. Entradas y salidas digitales.
- Componentes adicionales y cémo conectarlos.
- Sensores y actuadores.
El software de Arduino.
- El software de Arduino.
- Entorno de programacion.
" Estructura del programa.
" Estructuras de control.
" Funciones.
" Variables.
" Tipos de datos.
" Operaciones aritméticas.
" Condicionales.
. Entradas y salidas.
" Puerto serie.
- Mddulos adicionales.
" Radiofrecuencia.



= WIfi (I0OT).
" Ethernet.
- Précticas.
- Programacioén de leds.
- Control de sensores de luz.
- Pulsadores, zumbadores y servos.
- Infrarrojos y proximidad.
- Sensores de temperatura, humedad, etc.
- Reporte de informacién mediante wifi.
- Proyecto final.



